Kurs SIMOCODE - konfiguracja i uruchomienie

Spis tresci

Dzien 1

I Podstawowe wiasciwosci silnika indukcyjnego (wersja 1305)
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Silnik indukcyjny klatkowy

Potaczenie uzwojen stojana w trojkat

Potaczenie uzwojen stojana w gwiazde

Generowanie wirujgcego pola magnetycznego

Generowanie wirujgcego pola magnetycznego — kolejne fazy
Charakterystyki silnika indukcyjnego

Rozruch bezposredni silnika asynchronicznego

Predkosc¢ obrotowa

Natezenie pradu stojana

Natezenie pradu wirnika

Moment elektromagnetyczny (napedowy)

Rozruch bezposredni silnika asynchronicznego - podsumowanie

Il Tor zasilania silnika indukcyjnego (wersja 1305)
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Struktura toru zasilania silnika indukcyjnego
Stosowane zabezpieczenia

Whytgcznik silnikowy

Zabezpieczenie przed przecigzeniem i skutkami zwarcia
Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Zabezpieczenie termistorami PTC
Zabezpieczenie przed skutkami zwarcia

Dobér zabezpieczenia topikowego

tacznik manewrowy

Metody i srodki ograniczenia pradu rozruchowego
Rozruch gwiazda — tréjkat

Rozruch z uzyciem softstartu

Roztgcznik remontowy (konserwacyjny)
Koordynacje wedtug IEC/EN 60947-4-3

Il SIMOCODE ES - dobér i parametryzacja (wersja 1311)
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SIMOCODE pro — podstawowe cechy

SIMOCODE pro — minimalna konfiguracja

Jednostka podstawowa — dostepne wersje

SIMOCODE pro — elementy opcjonalne (rozszerzenie funkcjonalnosci) 1/2
SIMOCODE pro — elementy opcjonalne (rozszerzenie funkcjonalnosci) 2/2
Parametryzacja SIMOCODFE’a

Dane dostepne przez sie¢ PROFIBUS DP lub przy uzyciu programatora
Parametryzacja SIMOCODE’a — dostepne aplikacje

Wybor przygotowanej aplikacji — Rozruch bezposredni

Schemat ideowy realizacji sprzetowej rozruchu bezposredniego

Wybor jednostki podstawowej (JP)

Wybo6r modutu przektadnika pradowego

Aktywacja ochrony termistorowej

Opcje dostepne dla SIMOCODE w wersji pro V

Adres w sieci PROFIBUS

Parametry ochrony przeciwprzecigzeniowej 1/3

Parametry ochrony przeciwprzecigzeniowej 2/3

Parametry ochrony przeciwprzecigzeniowej 3/3

Wybor zrédia sterowania

Opis funkgcji sterujgcych

Kontrola doziemien

Kontrola czasu pracy i ilosci zatgczen

Parametryzacja sygnatéw wejsciowych

Definiowanie sygnatéw wyjsciowych

0-1

wersja: 1311
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-27 Przypisanie sygnatéw do diod LED panelu operatora

[1-28 Graficzna postac¢ aplikacji — rozruch bezposredni

[-29 Rozruch gwiazda-trojkat

[11-30 Schemat ideowy realizacji sprzetowej rozruchu gwiazda-trojkat

[1-31 Umiejscowienie przektadnika pradowego dla rozruchu gwiazda-trojkat
[1-32 Czasy przetgczania
11-33 Definiowanie sygnatéw wyjsciowych

[1-34 Graficzna postac aplikacji — rozruch gwiazda-tréjkat 1/2
[11-35 Graficzna postac aplikacji — rozruch gwiazda-tréjkat 2/2
[11-36 Zadanie ,Parametryzacja SIMOCODE”

-37 Zadanie ,Rozpoznanie konfiguracji SIMOCODE”

[11-38 Rozruch bezposredni z modutem bezpieczernstwa
[1-39 Zatwierdzenie wyboru aplikacji

[11-40 Moduty DC-F LOCAL wersje 24VDC i 110-240VAC

[11-41 Definicja zaciskow
[1-42 Schemat DMF-LOCAL
[1-43 Rozruch bezposredni

[-44 Definiowanie sygnatéw wyjsciowych

[11-45 Konfiguracja modutu MC-F LOCAL

[1-46 Graficzna postac¢ aplikacji — rozruch bezposredni z MC-F LOCAL
-47 Zadanie ,Konfiguracja i wykorzystanie modutu DM —F LOCAL”
[11-48 Zadanie ,Sterowanie napedem przenosnika”

Dzien 2

IV Diagnostyka i testowanie aplikacji (wersja 1311)
V-3 Zadanie ,Przywrdcenie nastaw fabrycznych (TEST/RESET w JP)”

V-4 Konfiguracja interfejsu komunikacyjnego
V-5 Menu programu SIMOCODE ES

V-6 Sterowanie, meldunki statusowe

V-7 Zaktécenia, ostrzezenia, meldunki

V-8 Wartosci pomiarowe

V-9 Okno trendu

IV-10 Dane serwisowe, statystyczne

IV-11 Testowanie

IV-12 Komenda

IV-13 Hasto i Porédwnanie parametrow

IV-14 Rzeczywista konfiguracja

IV-15 Rejestracja sygnatu analogowego

IV-16 Pamig¢ btedéw

IV-17 Zadanie ,Diagnostyka z wykorzystaniem rejestracji sygnatow analogowych”

V  Konfiguracja sterownika (wersja 1311)

V-3 Zadanie ,Konfiguracja stacji S7 wspétpracujagcej z SIMOCODE”
V-4 Tworzenie projektu w aplikacji SIMATIC Manager

V-5 Konfiguracja interfejsu komunikacyjnego programatora

V-6 Parametry interfejsu i jego diagnostyka

V-7 Wstawienie stacji S7-300 w projekcie

V-8 Konfiguracja sprzetowa sterownika S7-300

V-9 Konfiguracja interfejsu MPl w CPU

V-10 Konfiguracja interfejsu PROFIBUS DP w CPU

V-11 Dotaczanie SIMOCODE’a do sieci PROFIBUS DP

V-12 Skonfigurowane potgczenie z SIMOCODEmM - przykfad
V-13 Zapis konfiguracji do sterownika

V-14 Kasowanie blokéw programowych z pamieci sterownika

wersja: 1311 0-2




