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VII-12 Konfiguracja telegramu 
VII-13 Instalacja nowych urządzeń – pliki GSDML 
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VII-20 Wybór rodzaju sterowania i jednostki położenia 
VII-21 Wybór jednostki sterującej przekształtnika 
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VII-25 Konfiguracja enkodera dołączonego do napędu 
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VIII-6 Dodawanie przekształtnika do projektu 
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VIII-45 Synchronizacja bloku OB MC-Servo 
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VIII-47 Zadanie „Synchronizacja osi” 
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IX-9 Histereza – eliminacja fluktuacji odczytu położenia 
IX-10 Programowa aktywacja krzywki 
IX-11 Zadanie „Krzywkowe sterowanie zaworem” 
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