
Diagnostyka obwodów zasilania silników asynchronicznych 

 0-1 wersja: 1705 

Spis treści 
I Podstawowe właściwości silnika indukcyjnego (wersja 1705) 

I-3 Silnik indukcyjny klatkowy 
I-4 Połączenie uzwojeń stojana w trójkąt 
I-5 Połączenie uzwojeń stojana w gwiazdę 
I-6 Generowanie wirującego pola magnetycznego 
I-7 Generowanie wirującego pola magnetycznego – kolejne fazy 
I-8 Charakterystyki silnika indukcyjnego 
I-9 Rozruch bezpośredni silnika asynchronicznego 
I-10 Prędkość obrotowa 
I-11 Natężenie prądu stojana 
I-12 Natężenie prądu wirnika 
I-13 Moment elektromagnetyczny (napędowy) 
I-14 Rozruch bezpośredni silnika asynchronicznego - podsumowanie 

II Tor zasilania silnika indukcyjnego (wersja 1705) 

II-3 Struktura toru zasilania silnika indukcyjnego 
II-4 Stosowane zabezpieczenia 
II-5 Wyłącznik silnikowy 
II-6 Zabezpieczenie przed przeciążeniem i skutkami zwarcia 
II-7 Zabezpieczenie przed przeciążeniem 
II-8 Zabezpieczenie termistorami PTC 
II-9 Zabezpieczenie przed skutkami zwarcia 
II-10 Dobór zabezpieczenia topikowego 
II-11 Łącznik manewrowy 
II-12 Metody i środki ograniczenia prądu rozruchowego 
II-13 Rozruch gwiazda – trójkąt 
II-14 Rozruch z użyciem softstartu 
II-15 Rozłącznik remontowy (konserwacyjny) 
II-16 Koordynacje według IEC/EN 60947-4-3 
II-17 Bezpieczniki: topikowe, gazowo-wydmuchowe 
II-18 Określone obiekty chronione. Przykłady kategorii pracy 
II-19 Charakterystyki bezpieczników 
II-20 Bezpieczniki różnicowo-prądowe 
II-21 Bezpieczniki różnicowo-prądowe - oznaczenia 
II-22 Charakterystyki wyzwalania bezpieczników różnicowo-prądowych 
II-23 Charakterystyki wyzwalania bezpieczników różnicowo-prądowych 
II-24 Charakterystyki wyzwalania bezpieczników różnicowo-prądowych 
II-25 Charakterystyki wyzwalania bezpieczników różnicowo-prądowych 
II-26 Wyłącznik silnikowy 
II-27 Wyłącznik taryfowy 
II-28 Softstart 
II-29 Softstart charakterystyki 
II-30 Softstart przykład 

III Sterowanie napędami - wprowadzenie (wersja 1705) 

III-3 Przykładowa budowa silnika asynchronicznego 
III-4 Przykładowa budowa silnika asynchronicznego 
III-5 Przykładowa zależności momentu od prędkości obrotowej 
III-6 Podłączenie zasilania silnika na przykładzie fazy A 
III-7 Wirujące pole magnetyczne 
III-8 Oddziaływania pomiędzy stojanem i wirnikiem 
III-9 Poślizg w silniku asynchronicznym 
III-10 Charakterystyki prądu i momentu silnika asynchronicznego 
III-11 Przykładowa budowa przekształtnika 
III-12 Łagodny start z wykorzystaniem przekształtnika 
III-13 Sterowanie stosunkiem U/f 
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